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Témata:

1.  Zdroje elektrické energie, kde a jak se elektrické energie vyrabi, popiste zdkladni
princip elektrarny. Co jsou to obnovitelné zdroje elektrické energie? Jaké parametry ma
elektiina v nasi siti? Co znamenaji zkratky NN, VN, VVN?

2. Stfidavé motory, vysvétlete jejich princip a rozdil mezi nimi, jak se zapojuji a reguluji?
Uved priklad pouziti stfidavého motoru v praxi. Vysvétli pojem frekvenéni ménié. Co
je bezpecné napéti podle vyhl. 50/1978 Sb.?

3. Elektrické pfistroje slouzici k ochrané¢ osob a majetku pfed nezadoucimi ucinky
elektrického proudu. Jaky je rozdil mezi pojistkou a jisti¢em? Co je to proudovy
chranic¢? Popiste jeho princip.

4.  Stejnosmérné stroje, druhy podle buzeni, zapojeni, pouziti.

5. Kolik stupnii volnosti by mélo mit robotické rameno a pro¢? Vysvétli rozdil mezi
robotem a manipuldtorem. Vysvétlete pojem Vystupni hlavice robotu. Problematika
zastaveni pohybu u primyslového robotu.

6.  Tekutinové mechanismy. Nakreslete a popiste blokové princip ¢innosti. Co je to
Pascaliv zakon a jeho pouZiti v praxi. Jaké jsou vyhody a nevyhody hydraulickych
pohonti? Co vite o tlakovych rozvodech ovladaciho media?

7. Co je bipolarni a co unipolarni tranzistor? (schematické znacky a vlastnosti). Nakreslete
a popiSte zakladni zapojeni bipolarnich tranzistorti. Kde se tranzistory pouZzivaji?
Popiste princip fungovani bipolarniho tranzistoru.

8. Co je to transformator, k cemu slouzi. Popiste konstrukci transformatoru, vyjmenujte
druhy pouzivanych transformatord a zakladni technické parametry.

9.  Vysvétli pojem paralelni robotické struktury. Vysvétli pojem hydrogenerator. Jaké
pohony se daji pouzit pro linearni pohyb robotli a manipulatora?

10. Zakladni jednotky soustavy SI. Co je to elektricky proud, napéti, odpor? Co je to
elektromagneticka indukce? Jaké druhy méfticich ptistrojii znate?

11.  Druhy linedrnich motort. Popiste alesponi jeden druh elektrického linedrniho motoru.
Pouziti v praxi.

12. Vysvétli princip pfevodu mezi Ciselnymi soustavami, divod pouzivani rtiznych
Ciselnych soustav, jaké Ciselné soustavy se pouzivaji, vysvétli prevod Cisla do BCD
kédu. Co je to ACII kod?.

13. Zékladni elektrotechnické soucastky — rezistor, civka, kondenzator. Druhy, vyroba,
pouziti, zakladni vypocty, princip, veliCiny, jednotky. Zapojeni paralelni a sériové a
zékladni vztahy pro vypocty.

14. Dioda. Jaké druhy diod znéas? Popiste princip diody. Co je to Zenerova dioda, kde se
pouziva a co je Zenerovo napéti? Nakresli charakteristiku a vysvétli. Vysvétli podstatu
LED. Co je to IR dioda?

15. Krokovy motor. Vysvétlete princip ¢innosti krokového motoru, zptlisoby fizeni. Co je to

impulz? Jaké tvarovaci obvody impulzl znate?
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Usmeérnovace, druhy. Kde se pouzivaji. Co je to stabilizovany linearni zdroj? Popiste
jeho jednotlivé ¢asti (bloky) a jejich funkci. Jaké jsou jeho vyhody a nevyhody? Jak se
vypocita kapacita deskového kondenzatoru?

Co je to trojfazova soustava, jaké soustavy se pouzivaji? Popiste jejich zapojeni, rozdily
a pouziti. Co je ucinnost u elektrickych strojii?

Popis kinematickou strukturu roboti a jejich pracovni prostor. Vysvétli pojem RTT, kde
se s timto pojmem lze setkat?

Jaké pracovni rezimy a metody programovani robota znate? Charakterizujte druhy
pohybu robota.

Vysvétli prvni a druhy Kirchhoffiv zakon. Co je to nelinearni elektronicky prvek? Kdy
plati Ohmuv zakon?

Bezkontaktni polovodicové spinace, vysvétli jejich zapojeni a pouziti v praxi.
Termistory, jejich pouziti, charakteristiky, zapojeni.

Co to jsou parametrické a zpétnovazebni stabilizatory. Vysvétlete spinany zdroj,
blokové schéma, popis ¢innosti, jeho vyhody a nevyhody, pouZiti v praxi.
Elektromechanické spinaci prvky - stykace, relé. Princip, druhy a typy kontakti.
Zapojeni do obvodu. Pouziti. Ptiklad zapojeni v obvodu s ptidrzi.

Druhy efektort roboti a jejich konstrukci.

Stupent ochrany IP, tfidy spotfebicli, ochrana malym napétim (sit¢ SELV, PELV).
K ¢emu slouzi ptepét'ova ochrana, druhy piepétovych ochran.

Snimace tlaku, otacek a teploty. Popiste principy, pouZiti a zapojeni.
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